INSTRUKCJA OBStUGI

MYSLIWIEC RC SAMOLOT ODRZUTOWIEC LED
USB 2,4GHZ

PARAMETRY TECHNICZNE
Czas lotu: okoto 15 minut
Akumulator modelu: 3,7 V 600 mAh (w zestawie)
Zasilanie pilota: 3 x 1,5V AA (brak w zestawie)
Czestotliwosc¢ sterowania: 2,4 GHz
Wiek: 14+

BUDOWA KONTROLERA

Drazek gazu
i obrotu

Drazek sterowania
kierunkiem
Krétkie nacisniecie:

Przetycanik akrobacja 360°
redkosci Dtugie przytrzymanie:
' P e” s tryb Headless
Krétkie nacisniecie: Regulacja
start/ladowanie jednym Dtugie przytrzymanie -
przyciskiem obroét
Dtugie przytrzymanie: Lot po okregu

awaryjne zatrzymanie

Wiacznik zasilania

Wskazowka: Przesuniecie obu drgzkéow do wewnetrznych gornych rogéw stuzy do
kalibracji poziomej. Przesuniecie obu drazkéw do zewnetrznych dolnych rogdéw
stuzy do odblokowania silnikow.

PAROWANIE
Wiacz zasilanie drona i ustaw go na ptaskiej powierzchni. Dioda LED zacznie migac.
Wiacz zasilanie pilota. Pilot wyda sygnat ,beep”.
Po zakonczeniu parowania dioda LED drona zacznie $wieci¢ Swiattem ciggtym.
Przesun lewy drazek do lewego dolnego rogu, a prawy drgzek do prawego dolnego
rogu, aby odblokowac silniki.
Dron jest gotowy do lotu.

START I LADOWANIE JEDNYM PRZYCISKIEM
Wskazowka: Produkt wykorzystuje czujnik ci$nienia (barometr) do utrzymywania
wysokosci. Ze wzgledu na temperature otoczenia oraz poziom natadowania
akumulatora mogg wystepowaé niewielkie zmiany wysokosci lotu. Jest to zjawisko
normalne.
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o Krétkie nacisniecie przycisku
uruchamia automatyczny start. ,

e Ponowne krotkie nacisniecie 1 :
powoduje automatyczne lagdowanie. ' \/ |



. STEROWANIE

Wznoszenie i opadanie (lewy drazek)
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Obrot w lewo lub prawo (lewy drazek)
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Lot w lewo lub w prawo (prawo drazek)
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MONTAZ BATERII W KONTROLERZE
. Otworz ostone baterii.
2. Wi6z trzy baterie AAA zgodnie z
oznaczeniami biegunowosci.
3. Zamknij ostone i upewnij sie, ze jest ===T
odpowiednio zabezpieczona. ‘
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tADOWANIE AKUMULATORA
. Wyjmij akumulator z komory drona.
. Podtgcz akumulator do dotaczonego przewodu Akumulator Przewdd

USB. i Uf

3. Nastepnie podifagcz przewdd do portu USB 5o |
komputera lub zasilacza USB. s of O 2
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4. Podczas tadowania Swieci czerwona dioda.
5. Po petnym natadowaniu czerwona dioda gasnie.

Czas ftadowania: okoto 60 minut.



MONTAZ AKUMULATORA
W6z w petni natadowany akumulator do
komory baterii drona. Nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania, az zapali sie dioda
sygnalizacyjna.

MONTAZ SMIGIEL
Zamontuj $Smigta zgodnie z oznaczeniami A i B znajdujgcymi sie
na kadtubie drona. Kazde $migto musi zosta¢ zamontowane we
wihasciwym miejscu.

KALIBRACJIA POZIOMU
Jezeli dron podczas zawisu stale przesuwa sie w jednym kierunku lub obraca sie wokot
wiasnej osi, wykonaj kalibracje.

Ustaw drona na idealnie ptaskiej powierzchni.

Przesun lewy drgzek do prawego gornego rogu.

Przesun prawy drazek do lewego gérnego rogu.

Pilot wyda sygnat ,,beep”.

Dioda LED drona zacznie migac.

Po okoto 2 sekundach dioda bedzie Swieci¢ Swiattem cigglym, co oznacza
zakonczenie kalibracji.
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1. Krétko nacisnij przycisk akrobacji 360°. Pilot zacznie wydawac sygnaty ,beep
beep beep”.

2. Przesun prawy dragzek w wybranym kierunku.

3. Dron wykona obrét 360° w tym kierunku.

Uwaga:
Funkcja zostaje automatycznie wytaczona przy niskim poziomie natadowania
akumulatora.



TRYB ,HEADLESS”
Tryb Headless (bezgtowy)

Po przytrzymaniu przycisku Headless diody drona /\
zaczng migac. F7 Sk 5\\
W tym trybie kierunek lotu jest okreélany wzgledem /7 -

pilota, a nie wzgledem przodu drona.

Przyktad: =~ ; v

e przesuniecie prawego drgzka do przodu ‘ v L ,
powoduje oddalanie sig drona od pilota, "™ 0 "

e przesuniecie prawego drazka do tytu powoduje . i |
powrdt drona w strone pilota. \J

Ustawienie kierunku przed startem
1. Ustaw przdd drona skierowany od siebie.
2. Pilot powinien znajdowac sie za dronem.
3. Nacisnij przycisk Headless, aby zapamietac kierunek.
Wiaczenie trybu podczas lotu
Przytrzymaj przycisk Headless.
Pilot wyda dwa sygnaty ,beep”.
Dioda drona zacznie szybko migac.

Tryb Headless zostanie wtgczony.

LOT PO OKREGU

Podczas lotu nacisnij przycisk lotu po okregu. Dron  geoie ST
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ZMIANA PREDKOSCI
Dostepne sg trzy poziomy predkosci. g l N

Po wiaczeniu zasilania aktywny jest 1. bieg.
Kazde naciéniecie przycisku zmiany predkosci | 0.0~ |
powoduje: . |

e 2 sygnaty ,beep” — 2. bieg ]

* 3 sygnanY nbeep" - 3- bieg ;7_ \\//
e 1sygnat,beep” — powrdt do 1. biegu

. _REGULACJADRYFU

Jezeli dron podczas zawisu samoczynnie dryfuje lub obraca sie, mozna skorygowac
jego potozenie.

Wejdz w tryb regulacji dryfu. Delikatnie przesuwaj drazek kierunku do momentu
uzyskania stabilnego zawisu, wychylajac dragzek w odpowiednim kierunku.

OSTRZEZENIA

1. Po wyjeciu produktu z opakowania, wszelkie elementy niebedace jego czescig
nalezy umiesci¢ w odpowiednim pojemniku przeznaczonym na odpady. Foliowe
woreczki, opaski zaciskowe i fragmenty taSmy mogg stanowi¢ ryzyko uduszenia.
Produkt nie jest przeznaczony dla dzieci ponizej 14. roku zycia.

Podczas korzystania z produktu uzytkownik powinien znajdowac sie pod statym
nadzorem osoby dorostej.

Produkt nalezy przechowywaé w suchym miejscu, gdyz dostep wilgoci i wody moze
prowadzi¢ do trwatego uszkodzenia elementdw elektronicznych.

Produkt nalezy przechowywac z dala od Zzrédet ciepta i otwartego ognia, gdyz moga
one prowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

Z produktu nalezy korzystac jedynie w bezpiecznej okolicy, z dala od ttuméw ludzi,
zwierzat i drég publicznych. Nie nalezy korzystaC z produktu w wilgotnych
warunkach.

Nie nalezy lata¢ w poblizu linii wysokiego napiecia, drzew, a takze wysokich
budynkdw, gdyz mogg one prowadzi¢ do utraty kontroli nad pojazdem lub jego
uszkodzenia.
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8. Nalezy regularnie kontrolowa¢ stan produktu, w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek nieprawidtowosci nalezy natychmiast zaprzesta¢ korzystania z
produktu. Ponowne uzycie bedzie mozliwe po wprowadzeniu wymaganych napraw.

9. Nie nalezy samodzielnie naprawia¢ ani modyfikowa¢ produktu.

10. Uszkodzony produkt nalezy odda¢ do specjalnego punktu odbioru zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego.

11. Instrukcja oraz opakowanie zawierajg wazne informacje, nalezy wiec zachowac je
na wypadek wystgpienia jakichkolwiek watpliwosci.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Po podtaczeniu
akumulatora dioda
drona stale miga, a
dron nie reaguje.

Nieudane parowanie 2.4 GHz
miedzy dronem a pilotem.

Powtdrz procedure parowania
2.4 GHz.

Brak reakcji po
poditgczeniu
akumulatora.

1. Wyczerpana bateria pilota lub
akumulator drona.

2. Niski poziom natadowania.

3. Nieprawidtowe potaczenie
stykdéw akumulatora.

1. Zamontuj akumulator
ponownie.

2. Nataduj lub wymien
akumulator.

3. Sprawdz prawidtowe
podtaczenie biegundw (+/-).

Po dodaniu gazu silniki
nie obracajg sie.

Niski poziom natadowania
akumulatora drona.

Nataduj akumulator lub wymien
na w petni natadowany.

Smigta obracaja sie,
ale dron nie startuje.

1. Zdeformowane $migta.

2. Roztadowany akumulator.

1. Wymien Smigta.

2. Nataduj lub wymien
akumulator.

Dron mocno drga
podczas lotu.

Uszkodzone lub zdeformowane
$migta.

Wymien $migta.

Dron stale znosi w
jednym kierunku.

Nieprawidtowa kalibracja
zyroskopu.

Wykonaj kalibracje pozioma lub
uruchom drona ponownie.

Po upadku dron utracit
stabilnosc lotu.

Nieprawidtowa kalibracja
zyroskopu.

Wykonaj ponowng kalibracje
poziomg lub zrestartuj
urzadzenie.

KX2373 Mysliwiec RC samolot odrzutowiec LED USB 2,4GHz

Producent: KIK Sp. z 0. 0. Sp. k. Aleja 1000 — lecia Panstwa Polskiego 8, 15 — 111 Biatystok, Polska

kik.zakupy@ikonka.eu

Https://www.ikonka.eu/gpsr.html

Wyprodukowano w Chinach



