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Dron RC 2.4 GHz

Norma certyfikacyjna: GB/T26701-2011

Materialy, specyfikacje, czesci oraz opakowanie wymienione w niniejszej instrukgji
stuzg wylgeznie jako informacje pogladowe. Nie ponosimy odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek zmiany wprowadzone do niniejszego materiatu drukowanego i nie
jestesmy zobowiazani do informowania klientéw o aktualizacjach lub zmianach. W
celu uzyskania najnowszych informacji nalezy zapoznaé¢ sie z informacjami
publikowanymi na stronie internetowej firmy SYMA Toys.



Wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa

Dzigkujemy za zakup produktu firmy SYMA. Aby zapewni¢ prawidtowa obstuge statku powietrznego,
przed pierwszym uzyciem nalezy dokfadnie przeczytad niniejszg instrukcje i przechowywaé jg w
bezpiecznym miejscu w celu wykorzystania w przysztosci.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Warunki uzytkowania modelu P01:

- Dron PO1 powinien by¢ uzywany z zachowaniem ostroznosci, poniewaz jego sterowanie wymaga
odpowiednich umiejetnosci, aby uniknaé kolizji z uzytkownikiem, przedmiotami lub osobami trzecimi.
Uzytkownik powinien byc¢ Swiadomy swojego otoczenia i odpowiedzialnie sterowad dronem.

« Mate akcesoria nalezy przechowywaé poza zasiegiem dziecl.

« Dzieci moga obstugiwad model wylgcznie pod nadzorem osoby doroste). Statek powietrzny powinien
przez caly czas pozostawad w zasiegu wzroku pilota {lub instruktora).

« Model ten moze poruszad sie bardzo szybko. Podczas pierwszego lotu nalezy powoli przesuwaé lewy
drgzek sterowania do gory, aby zapobiec zbyt gwaltownemu wzniesieniu sie drona, ktére mogloby
spowodowa¢ uszkodzenia lub kolizje.

« Gdy quadrocopter znajduje sie w powietrzu, nalezy utrzymywac odlegtosé co najmniej 2-3 m od pilota i
innych osdb, aby uniknad ryzyka zderzenia.

« Zachowaj bezpieczng odlegltosé od obracajacych sie Smigiell Nie lataj dronem w poblizu twarzy. Nie
dotykaj wirujacych $migiet oraz unikaj luznej odziezy i wtosow, ktére moglyby zostaé w nie wciggniete.

« W celu zapobiegania zaktdceniom systemow kontroli ruchu lotniczego zabrania sie uzywania zdalnie
sterowanych modeli w promieniu 5000 m od pasa startowego lotniska {liczgc od Srodka pasa). Nalezy
zawsze przestrzegad ograniczen i zakazow lotéw wydawanych przez whasciwe organy krajowe.
Bezpieczeristwo i konserwacja akumulatora

« Nie wolno fadowad baterii jednorazowych (nieprzeznaczonych do fadowania). Podczas instalagji lub
wymiany baterii nalezy upewni¢ sie, ze zostaly one zamontowane z zachowaniem prawidtowe]
biegunowosci. Nie nalezy mieszac starych i nowych baterii ani réznych typdw baterii.

« Nie wolno doprowadzad do zwarcia zaciskdw baterii.

« Do tadowania akumulatora drona nalezy uzywad wylgcznie zasilacza dostarczonego z modelem PO1.
Zasilacz nie stanowi czesci samego drona. Przed czyszczeniem drona lub akumulatora nalezy najpierw
wyja¢ akumulator z drona i odiaczy<¢ go od zasilacza lub ladowarki.

« Regularnie sprawdzaj przewody zasilacza, wtyczke, obudowe oraz pozostale akcesoria pod katem
uszkodzeri. W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek uszkodzert nalezy natychmiast przerwad
uzytkowanie do czasu usuniecia usterki.

« Nie przechowuj akumulatora w miejscach o wysokiej temperaturze {(np. w poblizu otwartego ognia lub
urzadzen grzewczych).

« Po zakoniczeniu lotu najpierw wytacz pilot zdalnego sterowania, a nastepnie wytgcz zasilanie drona.

« Po uzyciu upewnij sig, ze zardwna quadracopter, jak i pilot sg wylgczone, a baterie z pilota zostaty wyjete.
« Jezeli nie planujesz uzywa< quadrocoptera przez co najmniej 10 dni, roztaduj akumulator do poziemu
40-50% pojemnosci {np. jesli jest w petni natadowany, wykonaj lot przez okoto polowe maksymalnego
czasu lotu). Pomaga to wydhuzy¢ zywotnosc akumulatora.

« Ta zabawka zawiera akumulator, ktéry nie podlega wymianie przez uzytkownika.

« Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wazne informacje dotyczace bezpieczenstwa i uzytkowania
produktu.

Naprawa i konserwacja

« Czy$d drona przy uzyciu czystej i miekkiej sciereczki.

« Unikaj wystawiania drona lub akumulatora na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych oraz zrédet
ciepta.

« Nie zanurzaj drona ani akumulatora w wodzie, poniewaz moze to spowodowaé uszkodzenie
podzespotdw elektrycznych.

« Regularnie sprawdzaj stan $migiel, silnikdw oraz akumulatora. W przypadku zauwazenia jakichkolwiek
oznak uszkodzenia nalezy natychmiast przerwad uzytkowanie do czasu usuniecia usterki.



Przedstawienie produktu

Parametry techniczne

Dron: Zawartos< zestawu:
Waga: okolo 45 g « Dron

Wymiary: 228 mm x 146 mm x 60 mm « Kontroler

Zasieg: okoto 30 m « Przewdd USB

Czas pracy: okoto 7 minut « Instrukcja obstugi

Srednica silnika: 7 mm
Zasilanie: akumulator 3.7V, 500 mAh
Czas tadowania: okolo 70 minut

Kontroler:
Czestotliwosd pracy: 2.4 GHz
Temperatura pracy: 0 - 40°C

Budowa drona:

@ Kadtub

@ Whacznik

(® Akumulator
@ Smigta

® silnik

@ Wiacznik

@ Lewy drazek (Wcisnij i przytrzymaj, aby
dokonacd regulacji lotu. Aby zresetowacd
ustawienia, wcisnij i przytrzymaj
jednoczesnie z whycznikiem)

3 Prawo drazek (Wcisnij, aby zmieni¢
tryb predkosc).
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@ Obrot

® Lot wkoto

® salto

@ Start/ladowanie jednym przyciskiem

W trakcie tadowania lampka bedzie $wieci¢ sie
statym $wiattem, a po jego zakoriczeniu zgasnie.

*Do tadowania nalezy uzywa¢ tylko przewodu dofgczonego do zestawu.
*Uzycie adaptera o nizszych parametrach niz zalecane moze prowadzi¢ do wydtuzenia czasu fadowania.

« Zabawka moze by¢ podtyczana wylacznie do urzadzeri klasy Il oznaczonych @
adpowiednim symbolem.
+ Nie wolno zwierad ani $ciskac akumulatora, poniewaz moze to doprowadzi¢ do
wybuchu.
« Nie wolno demontowac akumulatora ani przechowywaé go w miejscach o
wysokiej temperaturze.
« Jezeli nie planujesz uzywac statku powietrznego przez co najmniej 10 dni, roztaduj
akumulator do poziomu 40-50% pojemnosci. Pomaga to wydtuzy¢ zywotnosé
A akumulatora.
Akumulatory wielokrothego tadowania nalezy wyja¢ z modelu przed
rozpoczeciem tadowania.
« Akumulatory wielokrotnego tadowania powinny by¢ ladowane wytacznie pod
nadzorem osob dorastych oraz z dala od materiatow tatwopalnych.
« Zuzyte baterie nalezy usunaé z modelu.
« Uwaga: W przypadku wymiany baterii na niewfasciwy typ istnieje ryzyko
wybuchu. Baterie nalezy instalowac zgodhie z instrukgja.

Montaz akumulatora drona

Wtdz natadowany akumulator
do gniazda, znajdujacego sie w
dolnej czesci drona.
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Montaz baterii w kontrolerze

] )
[ HlE 4P
Baterie AAA
Aby zamontowa¢ baterie w kontrolerze nalezy otworzy¢ ostong znajdujgca sie z tytu

kontrolera, wtéz 4 baterie AAA zgodnie z oznaczeniami biegunowosci i zamknij
ostone. Baterie nie sg elementami zestawu i nalezy je zakupi¢ oddzielnie.

1. Podczas montazu baterii upewnij sie, ze s3 one wlozone zgodnie z

oznaczeniami +i -.
2. Nie wkiadaj jednoczesnie oznaczer nowych i wyczerpanych.
3. Nie korzystaj jednoczesnie z réznych typéw baterii.

Przygotowanie do lotu, start i ladowanie

Parowanie kontrolera z dronem

Wcisnij wiacznik na kontrolerze.

Wcisnij whacznik drona.

Wychyl lewy drazek kontrolora maksymalnie w gére.
Wychyl lewy drazek kontrolera maksymalnie w dét.

SN =

Parowanie zakoriczy sig, gdy po wykonaniu sekwencji migajgca dioda na
kontrolerze zgasnie. Dron i kontroler beda gotowe do zabawy.
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Starti ladowanie
Metoda pierwsza: Metoda druga: Metoda trzecia:

Wychyl lewy drazek do przodu i Wychyl oba drazki w déti do Weidnij przycisk
przywrdé go do pozycji centralnej. Srodka, w ksztatt litery V. automatycznego startu.

Uwaga:  1.Gdy dron wyleci poza zasieg kontroli, jego dioda zacznie miga¢, a dron automatycznie
wyladuje.
2.Jesli kontroler zostanie wytaczony lub zasilajace go baterie zostana wyczerpane dron
rozpoczhie automatyczne ladowanie. Jesli kontroler odzyska zasilanie, mozliwe bedzie
ponowne kontrolowanie drona.

Ladowanie
Metoda pierwsza: Metoda druga: Metoda trzecia:

Wychyl lewy drazek w dét na dwie Wychyl oba drazki w détido Weisnij przycisk
- trzy sekundy. srodka, w ksztalcie litery V. automatycznego
ladowania.
.
Sterowanie
Wznoszenie

» W prawo



Regulacja

Jesli dron dryfuje w przéd lub w tyl, nalezy
weisngd lewy drazek, a nastepnie wychyli¢
delikatnie prawy drazek w tyl lub przdd, az
Znoszenie ustanie.

Regulacja znoszenia
w przéd lub wtyt

Jesli dron dryfuje w lewo lub w prawo, nalezy
weisngé lewy drazek, a nastepnie wychyli¢
delikatnie prawy drazek w prawo lub lewo, az
znoszenie ustanie.

Regulacja znoszenia
w lewo lub w prawo

Akrobacje

Salto w dowolnym kierunku

Weisnij przycisk salta

Weisnij przycisk odpowiedzialny za wykonanie salta, a nastepnie wychyl lewy drazek w dowolnym
kierunku, aby dron wykenat salto.



Skoczek

Wcisnij dwukrotnie przycisk salta (kontroler zapika dwukrotnie), a nastepnie wychyl lewy drazek do
przodu, a dron,podskoczy” trzykrotnie.

Weishij dwukrotnie przycisk salta

Obrot w miejscu

Wcisnij przycisk obrotu (kontroler zapika) i wychyl prawy drazek w lewo lub w prawo, aby wykonad
petny obrét w danym kierunku.

Wcisnij przycisk obrotu

Obrét w lewo

Wznoszenie i opadanie §rubg
Wcisnij przycisk obrotu dwukrotnie (kontroler zapika dwukrotnie) | wychyl drazek w lewo lub w
prawo. Kontroler zacznie wznosic sig lub opadad obracajac sie w odpowiednim kierunku.

Weishij przycisk obrotu dwukrotnie Wznoszenie érubg

Obrot w lewo



Lot w kole

Weidnij przycisk odpowiedzialny za lot wokét {(kontroler zapika) i wychyl prawy drazek w lewo lub
w prawo. Dron zacznie obracad sie w wybranym kierunku.

; e
¥
Latwkole
wprawo
\_» Lotwkole

w lewa

Lot w spirali

Weisnij przycisk odpowiedzialny za lot wokat dwukrotnie (kontroler zapika dwukrotnie) i wychyl
prawy drazek v lewo lub w prawo, aby rozpoczaé lot po rozszerzajacej sie spirali.

Funkcje drona

Ochrona przed niskim napieciem: Gdy cztery diody znajdujace sie
na spodzie drona zaczng migad, oznacza to, akumulator jest bliski
roztadowania. Nalezy wtedy rozpoczaé procedure ladowania.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem pradowym: Jezeli smigha
statku powietrznego zderza sie z innym obiektem lub zostang
zablokowane, uktad elektroniczny drona automatycznie uruchomi
mechanizm zabezpieczenia przed przeciazeniem pradowym.




Kalibracja poziomu: Umies¢ statek powietrzny
ha réwnej, poziomej powierzchni, a nastepnie
przesuri jednoczesnie lewy 1 prawy drazek
sterowania do prawego dolhego rogu i
przytrzymaj je przez okoto 3 sekundy. Wskaznik
swietlny zacznie szybko migad, a nastepnie
zaswiedi $wiattem ciaglym, co oznacza, Ze proces
kalibracji zostat zakonczony pomysinie.

Tryb wysokiej/niskiej predkosci: Krétko nacisnij
prawy drazek sterowania, aby przelaczac sie
miedzy trybem wysokiej i niskiej predkosci.

1.Po whaczeniu statku powietrznego domyslnie
aktywowany jest tryb niskiej predkosci.

2.Pilot zdalnego sterowania wyda dwa sygnaty
diwiekowe po  wlyczeniu  trybu  wysokiej
predkosci oraz jeden sygnat diwiekowy po
wiaczeniu trybu niskiej predkosci.

Automatyczny start i lgdowanie jednym
przyciskiem

1.Gdy statek powietrzny znajduje sie w trybie
gotowosd, nacisnij przycisk startu, aby dron
automatycznie wystartowat i zawist na wysokosci
okoto 1,5 m.

2.Gdy quadrocopter znajduje sie w powietrzu,
nacishij przycisk automatycznego
startu/lgdowania,  aby  statek  powietrzny
automatycznie wyladowal.

Automatyczne zawisanie (Auto-Hover)
Po zwolnieniu lewego drazka sterowania po wznoszeniu lub opadaniu,
quadrocopter bedzie kontynuowat zawis na aktualnej wysokosci.

Tryb bezgtowy {(Headless Mode)
Po zakoriczeniu parowania hacisnij i przytrzymaj prawy drazek sterowania
{okoto 2 sekundy). Kontroler wyda dwa sygnaty dzwickowe, a lampka

bezglowy.

sterowanie odbywa sie

kontrolna na dronie zacznie wolno migad, co oznacza wejscie w tryb

Aby wylaczy¢ tryb bezgtowy, ponownie nacisnij i przytrzymaj prawy
drazek sterowania {okolo 2 sekundy). Po uslyszeniu dtugiego sygnatu
dzwiekowego tryb zostanie wytgczony.

W trybie bezgtowym nie trzeba okresla¢ polozenia ,przodu” drona —

wytgcznie zgodnie z kierunkami drazka na pilocie,

niezaleznie od orientacji statku powietrznego.




Korekeja trybu bezglowego

W przypadku, gdy statek powietrzny ulegnie kolizji i staly kierunek
Jorzodu” zostanie przesuniety, wystarczy ponownie ustawi¢ orientacje
urzadzenia, jednoczesnie przesuwajac lewy i prawy drazek sterowania w

dolne prawe potozenie.

Po zakoriczeniu tej operacji kontrolki na statku powietrznym zaczng
powoli miga< przez 3 sekundy, a nastepnie zaswiecq sie $wiattem ciggtym,

<o oznacza pomysing kalibracje.

Akcesoria (dostepne osobno)

Ponizsza sekcja zawiera liste opgjonalnych akcesoridw, ktdre mozna dokupi¢ osobno. Akcesoria
mozna naby¢ u lokalnego sprzedawcy. Podczas zakupu nalezy wskazad preferowany kolor produktu.

o AL} << e —
& 0@ || 3 ||==
Kadtub Rama Ostony Smigta Silnik
Sterownik  tadowarka USB  Akumulator Kontroler
Rozwigzywanie problemow
Problem Przyczyna Rozwigzanie
1. Dron wszedt w tryb ochrony niskiego

Dron nie reaguje

napigcia,
2. Stabe baterie w pilocie — kontrolka zasilania
miga

1. Nataduj drona
2. Wymien baterie w pilocie

Reakeja dronana
sterowanie jest
malo czuta

1. Stabe baterie w pilocie.
2. Zakkocenia na tej samej czestotliwoscl co
pilot

1. Wymieri baterie.
2. Przenies sie w migjsce bez zaklocen tej
samej czestotliwosci

Dron dryfuje w
Jjedna strone
podczas zawisu

Dron nie Jest wypoziomowany / nig
skalibrowany wzgledern podtoza

Ponownie wykonaj kalibragje, az dron
bedzie  wypoziomowany. Szczegoly:
JKalibracja poziomu”na stronie 8.

W trybie bezgtowym
dron odchyla sie w
kierunku przodu

Czeste kolizje mogly spowodowad
przesunigcie orientacji przodu

Zdefiniuj ponownie  kierunsk  przodu
Szezegoly: Korekeja tryby bezglowego” na
stronie 10.

Dron nie zawisa
prawidtowo, stale sig
wznosi i opada

1. Dron nie jest wypoziomowany wzgledem
podtoza.

2. Niestabilne ciénienie powistrza z powodu
ztej pogody.

3. Silna kolizja uszkodzita ustawienia zyroskopu

1. Panownie skalibruj drona.

2. Unikaj latania przy zte] pogodzie.

3. Wykonaj ponowng kalibragje ({patrz
Lkalibracja poziomu”na stronie 8).
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Ostrzezenie (FCC / zgodnosd prawna)

OSTRZEZENIE: Wszelkie zmiany lub modyfikacje tego urzadzenia, ktdre nie zostaly wyraZnie zatwierdzone
przez strong odpowiedzialng za zgodnosd, mogg skutkowad utratg prawa uzytkownika do jego obstugi.
Informacja FCC

UWAGA: Urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z limitami dla urzadzeri cyfrowych klasy B,
zgodnie z czedcia 15 przepisow FCC. Limity te majg na celu zapewnienie rozsadnej ochrony przed
szkodliwymi zaktdceniami w instalacjach domowych.

Urzadzenie generuje, wykorzystuje | moze emitowacd energie o czestotliwosci radiowej. Jesli nie zostanie
zainstalowane i uzywane zgodnie z instrukejg, moze powodowad zaktdcenia w komunikacji radiowej.

Nie ma jednak gwarancji, ze zaktocenia nie wystapia w konkretnej instalagji. Jesli urzadzenie powoduje
zaktécenia w odbiorze radia lub telewizji {co mozna sprawdzi¢ poprzez jego wylaczenie | ponowne
wigczenie), zaleca sie podjecie nastepujacych dziatan:

« Zmieni¢ orientacje lub miejsce anteny odbiorcze)

« Zwigkszy¢ odlegtosé miedzy urzadzeniem a odbiornikiem

« Podlaczy¢ urzadzenie do gnhiazda w innym obwodzie niz odbiormik

« Skontaktowac sig ze sprzedawcy lub technikiem RTV/AGD

Zgodnosd z promieniowaniem RF

o urzadzenie spetnia limity narazenia na promieniowanie FCC dla ogdlu populacji {ekspozycja
niekontrolowana). Urzadzenie nie moze by¢ instalowane ani uzywane razem z inng anteng lub nadajnikiem”

Pasmo czestotliwosci RF: 2408-2472 MHz
Moc nadajnika: -3.73 dBm (maks.)
Informacje EU
Sprzedawane w krajach UE
Nazwa produktu: [Dron]
Model: PO1
Marka: SYMA

Ninigjszym firma GUANGDONG SYMA MODEL AIRCRAFT INDUSTRIAL CO., LTD o$wiadcza, ze niniejszy statek
powietrzny jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE.

Petna deklaracja zgodnosci UE dostepna jest pod adresem:
http://www.symatoys.com/down/declaration-of-conformity.html

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

Producent: Guangdong SYMA Model Aircraft Industrial Co., Ltd.
Adres: 2 West Xingye Rd, Laimei Industrial Area, Chenghai, Shantou, Chiny
Kod pocztowy: 515800
Dziat sprzedazy: +86 0754 86980668
Serwis: +86 0754 86395095
Faks: +86 0754 86395098
Strona: www.symatoys.com
E-mail: syma@symatoys.com
Firma zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji niniejsze] instrukeji obstugi.

KX2414 Dron RC Syma P01 LED 2.4G 360
Importer: KIK Sp. z 0. 0. Sp. k. Aleja 1000 - lecia Paristwa Polskiego 8, 15 - 111 Biatystok, Polska
kik zakupy@ikonka.eu
Https://www.ikonka.eu/gpsrhtml
Wyprodukowano v Chinach



